© PARKEM

ecoPRESS
Bedienungsanleitung mit HM| & HME

Verfasser: Parkem AG
Version: V2.0

Baden-Dattwil: 06.05.2020

Parkem AG
Tafernstrasse 37 | 5405 Baden-Dattwil
+41 56 493 38 83 | parkem.ch



© PARKEM

ecoPRESS Hauptseite Seite 2 von 31
Vorwort

Diese Dokumentation dient als Anleitung zur Verwendung der HMI/HME-Visualisierung.

Informationen zur Hardware-Integration (Mechanik und Elektrik]) sowie Informationen und Hinweise zur
fachgerechten Anwendung und Absicherung sind im technischen Handbuch «Montage-Handbuch und

Sicherheitshinweise» aufgefiihrt.

Druckfehler, Irrtiimer und technische Anderungen vorbehalten.
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Eigene Notizen
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1 Hauptseite

Funktionen:
- Sprachwahl (DE/EN/FR]
- Auswahl Grundfunktionen
- Auswahl «Pressen auf Position»
- Auswahl «Pressen auf Kraft»
- Auswahl «Status»-Fenster

ecoPRESS

Grundfunktionen
Pressen auf Position
Pressen auf Kraft

Status

© Parkem AG

Abbildung 1: Hauptseite
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2 Grundfunktionen

2.1 Hauptseite

Grundfunktionen

mm

Step Neg
5

Step Distanz

ITI m
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Grundfunktionen
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Abbildung 2: Grundfunktionen
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Parameter Punkt | Beschreibung

Hinweise

HMI

HME

Reset & Power 1 Quittiert allfallige
Fehler und bestromt

den Antrieb

Wenn der Antrieb erfolgreich
quittiert und bestromt wurde, so
wird der Schriftzug im Button in
grun dargestellt und der Balken
(siehe Punkt 9] farbt sich griin

Die Achse fiihrt die
Referenzfahrt aus und
fahrt Anschliessend
auf die Parkposition

Init Axis 2

Bei erfolgreicher Initialisierung
farbt sich der Balken [siehe
Punkt 10 griin

Stop 3 Der Antrieb stoppt

Der Antrieb fahrt im
Tipp-Betrieb solange,
wie der Button
gedrickt wird. Beim
Loslassen stoppt der
Antrieb.

Jog Pos 4
Jog Neg

AN
AN

5/6 Der Antrieb féhrt pro
Tastendruck je einen
Schritt, gemass der
eingestellten «Step

Distanz»

Step Pos
Step Neg

Seitenwechsel zu den
allgemeinen
Parameter-

siehe Kapitel 6 beziiglich
Benutzer und Passwort

8 Zurick zur Hauptseite

7
Einstellungen
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Parameter Punkt | Beschreibung Hinweise HMI | HME
Nicht Bereit/ 9 Zeigt den Zustand des | Wenn die Anzeige griin ist und / \/
Bereit Motors «Bereit», ist der Motor bestromt

und bereit fur die
Fahrkommandos
Nicht Init. / 10 Zeigt, ob der Antrieb
Initialisiert bereits initialisiert / \/
(referenziert) worden
ist
Anzeige IST- 11 Anzeige der aktuellen
Position Ist-Position in [mm] ‘/ \/
Anzeige IST-Kraft | 12 Anzeige der aktuellen
Ist-Kraft in [N] ‘/ \/
Parkem AG

Tafernstrasse 37 | 5405 Baden-Dattwil
+41 56 493 38 83 | parkem.ch
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Grundfunktionen

2.2 Einstellungen Grundfunktionen 1/ 2

Jog Einstellungen

Step Distanz

Geschwindigkeit

Beschleunigung

Verzigerung

© Parkem AG

Park Position

Position

Beschleunigung

Beschl. Jaerk

Generell

© PARKEM
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Homing Offset

T

e

_ Position

Abbildung 3: Grundfunktionen-Einstellungen Seitel

Parameter

Punkt

Beschreibung

Hinweise HMI

Jog
Einstellungen

Fahrprofil-Parameter
zum Jog-Betrieb
(Kontinuierlich und
Step-Betrieb)

' v

Park Position

Parameterwerte fiir
die Positionierung auf
die Park-Position,
welche jeweils nach
jeder Initialisierung
angefahren wird

Homing-Offset

Verschiebt den
Arbeits-Nullpunkt
vom effektiven
Hardware-Nullpunkt

Max. Kraft
Sensor

Eingabe der
Maximalkraft, fir die
der Kraftsensor
eingestellt ist

Werte
netzausfallsicher
speichern

Die Parameter werden beim
Andern direkt aktiv. Ohne die
Betatigung des Buttons «Werte
speichern» gehen die neuen
Werte beim Ausschalten des
Antriebes verloren

Seiten-Navigation
vor / zurlick

HME

Parkem AG
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2.3 Einstellungen Grundfunktionen 2 /2

Diese Funktionen dienen einem Null-Abgleich des Kraftsensors.
Der Null-Abgleich darf nur im unbelasteten Zustand erfolgen.

Abgleich Kraftsensor

Nullabgleich Kraftsensor

Bitte berpriifen Sie fiir diesen Arbeitsstritt, dass der
Kraftsensor unhelastet ist.

Freigabe Reset
Abgleich o Kraftsensor &

Abgleich Verstarkungsfaktor Kraftsensor
Verstirkungsfaktor

=]
speichern

© Parkem AG
Abbildung 4: Grundfunktionen-Einstellungen. Seite 2

Der Abgleich erfolgt in einer Zwei-Schritt-Sequenz:
Schritt 1. Freigabe
Schritt 2. Reset

Parameter Punkt | Beschreibung Hinweise HMI | HME
Freigabe Abgleich | 1 Hiermit erfolgt die

Freigabe der \/ ‘/
Abgleich-Anfrage.
Diese ist notwendig,
bevor die Kraft
zuriickgesetzt werden

kann
Reset Kraftsensor | 2 Setzt die Ist-Kraft auf
«0 N». / \/
Verstarkungsfaktor | 3 Uber diesen
Kraftsensor Input Parameter kann der / ‘/
Verstarkungsfaktor

des Kraftsensor-
Inputs angepasst
werden

Parkem AG
Tafernstrasse 37 | 5405 Baden-Dattwil
+41 56 493 38 83 | parkem.ch
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3 Pressen auf Position

3.1  Kurzbeschreibung

Pressen auf eine vorgegebene Ziel-Position. Anhand eines festgelegten Toleranzbandes wird uberpruft, ob
die bei der vorgegebenen Position erreichte Einpresskraft im akzeptierten Bereich liegt (OK) oder ob die
Kraft liber- respektive unterschritten wurde (NOK].

3.2  Ablauf

S
(@]
+—
©
>
+—
Q
<<

«Park» Position
(after Initialisation)

——— e Y __ «Start» Position

N L ___ «Middle» Position

«Target Position» — — — — E

Abbildung 5: Definition Positionen «Pressen auf Position»

Der Antrieb startet von der «Start-Position», fahrt auf die «Middle-Position» und dann weiter auf die Ziel-
Position (Target-Position), und am Schluss wieder zuriick auf die «Start-Position». Die Fahrprofil-Parameter

jedes einzelnen Segments (1/ 2/ 3) kénnen individuell eingestellt werden.

Parkem AG
Tafernstrasse 37 | 5405 Baden-Dattwil

+41 56 493 38 83 | parkem.ch
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3.3 Hauptseite

Pressen auf Position

ar
Start

Ist-Kraft

© Parkem AG

Pressen auf Position

“

© Parkem AG

Pressen auf Position

© PARKEM
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Abbildung 7: Pressen auf Position. Beispiel eines erfolgreichen Ablaufs

Parameter Punkt | Beschreibung

I
=
T
<
m

Hinweise

Start 1 Pressvorgang wird

gestartet

Status-Anzeige 2
Mitte

Anzeige des Press-
Resultats:

- Feld ist grun => OK
- Feld ist rot => NOK

Falls das Feld rot wird, liegt der
tiberwachte Kraftwert ausserhalb
der Toleranz

Status-Anzeige 3
Rechts

Anzeige der aktuellen
Ist-Position und der
aktuellen Ist-Kraft

Seitenwechsel zu den
Funktionsparametern

siehe Kapitel 6 beziiglich
Benutzer und Passwort

Seitenwechsel zur
Hillkurvendarstellung

A INEANEEANAN
NNNE NN

Siehe Kapitel 6

Parkem AG
Tafernstrasse 37 | 5405 Baden-Dattwil
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3.4 Einstellungen «Pressen auf Position» 1/ 2

Startposition Mittelposition Zielposition

Position Position Paosition

© PARKEM
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[ieoo JTan] [Tisosofm] | wer park
| — - Position

speichern
Geschwindigkeit Geschwindigkeit Geschwindigkeit

© Parkem AG

Start-
_ position

Mittel-
- position

Ziel-

Abbildung 8: Pressen auf Position. Parameter Seite 1

Parameter Punkt | Beschreibung Hinweise

I
=
I
<
=

Startposition 1 Fahrprofil-Parameter | -
fur Fahrt auf die
Start-Position

Mittelposition 2 Fahrprofil-Parameter | -
fur Fahrt auf die
Mittel-Position

Zielposition 3 Fahrprofil-Parameter | -
fur Fahrt auf die Ziel-
Position

speichern

Werte 4 Werte pie Parameter werden beim
netzausfallsicher Andern direkt aktiv. Ohne die
speichern Betatigung des Buttons «Werte
speichern» gehen die neuen
Werte beim Ausschalten des
Antriebes verloren

NN NS
ANERNERN RN

) Seiten-Navigation
vor / zurilick

AN
AN

6 Rezept-Verwaltung Siehe Kapitel 5
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3.5 Einstellungen «Pressen auf Position» 2/ 2

Generell

Ervartete Zielkraft

w | w0 "
eiche _ Position

Fenster Zielkraft

Start-

Max Kraftlimit

Schnellstop
Yarzogerung

. T
- position

Y¥erzog. Je
1000000 e Ziel-
ﬂ ] == - n_nsnn_.n

© Parkem AG E

Abbildung 9: Pressen auf Position. Parameter Seite 2

Parameter Punkt | Beschreibung Hinweise HMI | HME
Erwartete 1 Erwartete Kraft an der | -
Zielkraft Zielposition / /
Fenster Zielkraft | 2 Toleranzfenster auf -
die zu erwartende ‘/ /
Zielkraft
Max. Kraftlimit 3 Maximaler Kraftwert, Beim Uberschreiten dieses ‘/ /
welcher wahrend des | Wertes erfolgt ein Abbruch des
Pressvorgangs nie Pressvorgangs und am HMI wird
Uberschritten werden | eine Meldung angezeigt
darf
Schnellstop 4/5 Verzogerungsrampe Wird z.B. beim Abbruch einer ‘/ /
-Verzdgerung inkl. Ruckbegrenzung | Sequenz als Vorgabe genommen
-Jerk fir Schnellstopp
6 Werte Die P:—lllrameter werden allgemein ‘/
netzausfallsicher beim Andern direkt aktiv. Ohne
speichern die Betatigung des Buttons

«Werte speichern» gehen die
neuen Werte beim Ausschalten
des Antriebes verloren

7 Seiten-Navigation ‘/ /

zurtick

8 Rezept-Verwaltung Siehe Kapitel 5 x /

Parkem AG
Tafernstrasse 37 | 5405 Baden-Dattwil
+41 56 493 38 83 | parkem.ch



© PARKEM

ecoPRESS Pressen auf Kraft Seite 15 von 31

4 Pressen auf Kraft

4.1 Kurzbeschreibung:

Einpressfunktion auf eine vorgegebene Kraft. Anhand eines festgelegten Toleranzbandes wird uberpruft, ob
die bei der vorgegebenen Kraft erreichte Position im akzeptierten Bereich liegt (OK) oder ob die maximale
Position erreicht wurde (NOK =» kein Teil gefunden).

4.2 Ablauf

—_
o
4+
©
>
+
o
<

«Park» Position
(after Initialisation)

Lemmmm

| e e |

_____________ «Start» Position

D

_______ «Middle» Position

Position where target force
is achieved

«Target Position» resp.

«No piece found» Position

Abbildung 10: Definition Positionen «Pressen auf Kraft»

Der Antrieb startet von der «Start-Position», fahrt auf die «Middle-Position» und dann weiter in Richtung
Max-Position (Target-Position), bis die Zielkraft erreicht wird. Am Schluss fahrt der Antrieb wieder zuriick
auf die «Start-Position». Wird die Ziel-Kraft bis zum Erreichen der Target-Position nicht aufgebaut, so bricht
die Routine mit der Meldung «Teil nicht gefunden» ab und fahrt zuriick auf die Startposition.

Die Fahrprofil-Parameter jedes einzelnen Segments (1 /2 / 3) konnen individuell eingestellt werden.

Parkem AG

Tafernstrasse 37 | 5405 Baden-Dattwil
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4.3 Hauptseite

Pressen auf Kraft

© Parkem AG

Pressen auf Kraft

Zielposition
Sta rt ausserhalb Grenzen
Ist-Kraft
Ist-Position 133.89 mm

© Parkem AG
Abbildung 12: Pressen auf Kraft. Beispiel eines nicht erfolgreichen Pressvorgangs.

Parameter Punkt | Beschreibung Hinweise HMI | HME
Start 1 Pressvorgang wird -
gestartet
Status-Anzeige 2 Anzeige der Press- Falls das Feld rot wird liegen die
Mitte Resultats: uberwachten Messwerte

- Feld ist griin => OK ausserhalb der Toleranz
- Feld ist rot => NOK
Status-Anzeige 3 Anzeige der aktuellen
Rechts Ist-Position und der
aktuellen Ist-Kraft

4 Seitenwechsel zu den | siehe Kapitel 6 beziiglich
@ Funktionsparametern | Benutzer und Passwort
Seitenwechsel zur Siehe Kapitel 6
Hillkurvendarstellung

A INERANEENA
AN NERN R NN

Parkem AG
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4.4  Einstellungen «Pressen auf Kraft» 1/ 2

Startposition Mittelposition Max. Position

Position Position Position
speichern | —— _ Position
Geschwindigkeit Geschwindigkeit Geschwindigkeit
Start-
_ position

- position

Pos:
Zielkraft
erwartet

B
=
E :j-lu'l_ax. Position

Abbildung 13: Pressen auf Kraft-Einstellungen Seite 1

Parkem AG

I
=
I
<
=

Parameter Punkt | Beschreibung Hinweise
Startposition 1 Fahrprofil-Parameter
fur Fahrt auf die
Start-Position
Mittelposition 2 Fahrprofil-Parameter
fur Fahrt auf die
Mittel-Position

Max. Position 3 Fahrprofil-Parameter
fur Fahrt auf die Ziel-
Position

Werte 4 Werte
netzausfallsicher
speichern

5 Seiten-Navigation

vor / zurlick

speichern

ANERNERNERNERN
AN NERNERANERN

8 Rezept-Verwaltung Siehe Kapitel 5 x

AN

Parkem AG
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4.5 Einstellungen «Pressen auf Kraft» 2 /2

Ziele

Zielkraft
Zielkraft Offset ?

Erwartete Ziel-

position 3 auf mittlere Pos.
Zielpositio

Generell

Max Kraft- fahren

Schnellstop
Verzogerung

mm/s2
Zielkraft

© Parkem AG

Faktor fiir

Pressen auf Kraft

Kraftfenster fiir e

Geschw.reduktion

Geschw.reduktiol

© PARKEM
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10

Initialisiert ~ Park

_ = - Position

Start-
_ position

Mittel-
- position

Pos:
Zielkraft
erwartet

Abbildung 14: Pressen auf Kraft-Einstellungen Seite 2

Parameter Punkt | Beschreibung

I
=
I
<
m

Hinweise

Zielkraft 1 Zielkraft, welche es zu

erreichen gilt

Zielkraft Offset 2 Offset +/-, um die
resultierende Kraft
am Ziel zu

verschieben

Erwartete 3 Zu erwartende
Zielposition Zielposition, welche
bei Zielkraft resultiert
Zielposition 4 Toleranzfenster auf
Fenster die zu erwartende

Zielposition

Toleranzfenster auf
die zu erwartende
Zielkraft

Fenster Zielkraft | 5

Max. Kraft b Kraft, welche bei der Beim Uberschreiten dieses
Fahren auf Fahrt auf die Wertes erfolgt ein Abbruch des
mittel. Pos. Zielposition maximal Pressvorgangs und am HMI wird

erreicht werden kann. | eine Meldung angezeigt
Schnellstop 7 Verzogerungsrampe Wird z.B. beim Abbruch einer
-Verzogerung inkl. Ruckbegrenzung | Sequenz als Vorgabe genommen
-Jerk fur Schnellstopp

AR NN NER R NN
AR NI R NER N NN
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Pressen auf Kraft

© PARKEM
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Ab der «Mittel-Position», auf der Suche nach der Zielkraft, wird mit Geschwindigkeit
«Max.Pos Geschwindigkeit» (siehe vorherige Seite] gefahren.
In Zielndhe wird die Geschwindigkeit adaptiv reduziert anhand der folgenden zwei Parameter:

Parameter Punkt | Beschreibung Hinweise HMI | HME
Kraftfenster fir 8 Mit diesem Parameter Je elastischer/weicher das \/ /
Geschw.reduktion wird die Grosse des Produkt, desto kleiner das
Kraftfensters vorgeben, Kraftfester einstellen.
bei der die
Geschwindigkeitsreduktion | Je harter das Produkt, desto
wirkt. grosser das Kraftfenster
einstellen.
Faktor fir 9 Mit diesem Parameter Werte immer kleiner als 1.0 ‘/ /
Geschw.reduktion wird der Faktor fur die
Geschwindigkeitsreduktion | Je elastischer/ weicher das
vorgeben, welcher im Produkt, desto grosser dieser
definierten Kraftfenster Faktor.
wirkt.
Je harter das Produkt, desto
niedriger dieser Faktor.
Werte 10 Werte netzausfallsicher EJie Parameter werden beim ‘/ \/
speichern speichern Andern direkt aktiv. Ohne die
Betatigung des Buttons
«Werte speichern» gehen die
neuen Werte beim
Ausschalten des Antriebes
verloren
1 Seiten-Navigation
zurlck ‘/ /
12 Rezept-Verwaltung Siehe Kapitel 5
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5 Rezeptverwaltung (nur HME)

Uber die Rezeptverwaltung lassen sich die Applikationsparameter und, wenn vorhanden, die Hiillkurven-
Stitzpunkte verwalten. Es stehen pro Funktion 20 Rezepte zur Verfiigung. Die Rezepte werden primar im
Bedienpanel gespeichert. Dies erfolgt automatisch und erfordert keine besondere Aktion. Wenn am
Bedienpanel ein USB-Stick vorhanden ist, konnen die Rezeptwerte auf den USB-Stick geschrieben oder vom
USB-Stick gelesen werden.

Der Zugriff auf die Rezeptverwaltung ist passwortgeschiitzt. Der Benutzer muss sich dazu anmelden.

Rezeptwerte

Rezeptname

XZ3456 (1) Rd

1D DO0CO(]
SP_Pos
SP_Vel

SP Acc
SP_Dec
SP_Acclerk
SP_Declerk
MP_Pos

Abbildung 15: Rezeptverwaltung

Parameter Punkt | Beschreibung Hinweise
Rezeptname 1 Pull-Down-Menu zur Auswahl | Total 20 Rezepte je Funktion
des gewiinschten Rezeptes
ID [XXXXXX] 2 Rezept Bezeichnung, Max 8 Zeichen
editierbar (Zahlen und Buchstaben)
Rezeptwerte 3 Auflistung samtlicher Werte,
welche im Rezept enthalten
sind (editierbar]
Navigation Tabelle 4 Navigation der Rezepttabelle

Rezeptwerte

Vorsicht:

Uberschreibt die in der
Pressensteuerung existierenden
Werte

Vorsicht:

5 Ausgewadhltes Rezept in die
Pressensteuerung laden

6 Aktuelle Werte aus der

Pressensteuerung in das
ausgewahlte Rezept laden

Uberschreibt die im Rezept
existierenden Werte

Ladt ALLE Rezeptwerte vom
USB-Stick

Vorsicht:
Uberschreibt das aktuelle
Rezept

Erfordert externen USB-Stick
am Bedienpanel

Parkem AG

Tafernstrasse 37 | 5405 Baden-Dattwil

+41 56 493 38 83 | parkem.ch
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Parameter Punkt | Beschreibung Hinweise
8 Speichert ALLE Rezeptwerte Vorsicht:
auf den USB-Stick Uberschreibt das aktuelle
Rezept

Erfordert externen USB-Stick
am Bedienpanel

Parkem AG
Tafernstrasse 37 | 5405 Baden-Dattwil
+41 56 493 38 83 | parkem.ch



© PARKEM

ecoPRESS Uberwachung mit Hiillkurve (nur HME) Seite 22 von 31

6 Uberwachung mit Hiillkurve (nur HME)

6.1 Allgemeines

Bei der Version mit Hullkurvenuberwachung kann zusatzlich zur Endwert-Kontrolle eine Hullkurve tber
einen bestimmten Fahrbereich definiert werden. Die Hullkurve wird mit 16 Stutzpunkten definiert. Die
Position der einzelnen Stitzpunkte kann frei gewahlt werden.

Wird wahrend des Pressvorgangs die Hullkurve verletzt, erscheint folgende Meldung:

Pressen auf Position

Hiillkurve verletzt

© Parkem AG
Abbildung 16: Beispiel Meldung «Hdllkurve verletzt»

Der Zugriff auf die Hiillkurvendarstellung erfolgt tber folgenden Button:

Parkem AG
Tafernstrasse 37 | 5405 Baden-Dattwil
+41 56 493 38 83 | parkem.ch
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Es offnet sich ein neues Fenster mit Hillkurve und Statusfenster:

Teach Sequence Active

Pressen auf Position

oK
NOK: ZielKraft
NOK: MaxKraft

Segmente:

5 T
T

Ist-Kraft

© Parkem AG

Uberwachung mit Hiillkurve (nur HME)

© PARKEM

Cursor: 0.0 mm/0

Abbildung 17: Beispiel Hiillkurve «Pressen auf Position»

Pressen auf Kraft

OK B
NOK: ZielPos

NOK: ZielKraft

NOK: KeinTeil

NOK: MaxKraft

Segmente:

1 R [
1 R [
|

Ist-Position 127.34 mim

|st-Kraft 847 N

© Parkem AG

pLsll)

T
119.8 122.2

I T T T
125.5 128.7 132.8

Cursor;: 0.0 mm /0

Abbildung 18: Beispiel Hillkurve «Pressen auf Kraft»

Seite 23 von 31
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6.2 Status Endwert-Kontrolle

Oben links werden die Zustande der Endwert-Kontrolle dargestellt:

oK
0K W |l NOK: ZielPos
NOK: ZielKraft NOK: ZielKraft

NOK: MaxKraft NOK: KeinTeil
NOK: MaxKraft

Abbildung 19: Statuswerte

6.3 Status Segmente

Segmente: i F

NN NTTR - [Max Werte OK (gran) nicht OK ()]
ORI [Min Werte OK (grim) nicht OK (o) |

1..45 89 121315
Ior Mo —lai_o AR B 7 e | +_7

Abbildung 20: Beschreibung Segmente

Die 15 Status-Leuchten zeigen den aktuellen Zustand der Hillkurveniiberwachung. Die obere Reihe
entspricht der Max-Hiillkurve, die untere Reihe der Min-Hiillkurve. Befindet sich der Messwert zwischen
dem Min- und dem Max-Wert, so wird das Segment griin dargestellt. Unter- oder Uberschreitet der
Messwert den Min- oder Max-Wert, so wird das entsprechende Segment rot dargestellt:

Segmente:

0 T
I [

Abbildung 21: Beispiel Anzeige Segmente

Hinweis:
Der Messwert wird nicht nur an den Stitzpunkten, sondern auch dazwischen tberwacht (lineare
Interpolation zwischen zwei Stiitzpunkten).

6.4 Ist-Werte (gespeichert)

t-Positi 27.34 mm
lst-K raft 388 N Ist-Position 127.34

|st-K raft 847 N

Abbildung 22: Anzeige Werte

Darstellung der Ist-Kraft respektive Ist-Position, welche am Ziel des Pressvorgangs erfasst wird.
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6.5 Grafische Anzeige
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Abbildung 23: Graph

In diesem Graph werden die Hillkurve und die gemessenen Ist-Kraftwerte dargestellt.

Wichtiger Hinweis:

Die gepunktete Linie zwischen den Ist-Werten dient lediglich als Hilfslinie. Der reale Kurvenverlauf kann von
der Linie abweichen. Fur die Darstellung im Graph wird die Ist-Kraft nur an den Stitzpunkten erfasst. Falls
die reale Kraft zwischen zwei Stiitzpunkten die Hiillkurve verlasst, ist das iber die Segmentanzeige (siehe
Kapitel 6.3) ersichtlich.

Das Feld verfiigt tber einen Cursor. Wird der Cursor auf einen Punkt gelegt, so erscheint in der Anzeige
unten der entsprechende Wert:

Cursor: 00 mm/0 N
Abbildung 24: Cursor
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6.6 Einstellungen Hullkurve

Die Einstellung der Hillkurven-Parameter erfolgt Gber folgenden Button.

Der Zugriff ist passwortgeschutzt. Der Benutzer muss sich dazu anmelden.

6.7 Stutzpunkte Hillkurve

Stiitzpunkte Hiillkurve [isiecariv

Positionen | Krafthiillkurve Ist-Kraft  Krafthiillkurve | Teach
[mm] minimal [N] [N] maximal [N] Hiillkurve

Teach

Kraftfenster
Teach

349

0

G G B
—alén

ol 3t il

E

&=

L )| G
&

Werte
speichern

IIENRRNNNNNTND

IIRRTIRARINNNND

| ol il
B | Qa2 O O O £~
o N | =0 O =]

l

(beim Stuizpunki)

Abbildung 25: Stiitzpunkte Hiillkurve

Es stehen 16 Stutzpunkte zur Verfugung. Pro Stitzpunkt kann eine Position sowie der entsprechende
Minimal- und Maximalwert der Hillkurve eingegeben werden.

Pro Stitzpunkt wird die an dieser Position gemessenen Ist-Kraft dargestellt. Dies erleichtert die Anpassung
der Hullkurvenwerte.

Die Anzeige der Segmentiiberwachung (min/max] zeigt, ob die Ist-Kraft wahrend des Pressverlaufs innerhalb
der Hillkurve verblieben ist oder ob und bei welchem Segment die Hillkurve unter- oder iberschritten
wurde. Es werden immer die Ist-Werte des letzten Pressvorgangs dargestellt.
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6.8 Hullkurve einlernen

Es besteht die Moglichkeit, bei vorgebebenen Positionswerten die Min- und Max-Stutzpunkte fur die
Hillkurve automatisch setzen zu lassen. Dazu wird der Teach-Modus lber den «Teach» Button aktiviert.
Mit aktiviertem «Teach-Mode» wird beim Ausfihren des nachsten Pressvorgangs jeweils an den
vorgegebenen Stutzpositionen die Ist-Kraft aufgezeichnet und anhand des definierten Kraftfensters der
entsprechende Min- und Max-Hullkurvenwert automatisch bestimmt und gesetzt.

Teach
Hillkurve

‘ Teach

Krattfenstor
Teach

[Ereoanr]

Abbildung 26: Teach Hiillkurve

Ist der Teach Mode aktiv, erscheint auf dem HMI folgender Balken:

Teach Sequence Active
Abbildung 27: Status-Balken Teach Mode

Der Teach-Modus ist nur wahrend eines Pressvorgangs aktiv. Er deaktiviert sich automatisch.

6.9 Weitere Funktionen

Uber folgenden Button wird die Rezeptverwaltung aufgerufen:

=>» Mehr Informationen dazu im Kapitel 5.

Uber folgenden Button kénnen die Werte im Antrieb netzausfallsicher gespeichert werden:

Werte
speichern
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Auf der folgenden Status-Seite finden sich allgemeine Statusinformationen zum Antriebsregler und Motor,
welche zu Diagnosezwecke verwendet werden kénnen.

ecoPrass Ver: 1.0

HME Ver: 1.0

Status Seq. Nr 1

Status Seq. Nr 2

© Parkem AG

ecoPRESS

Gerateauslastung %
Endstufentemperatur °C
Motorauslastung %
Motorimpulsauslastung %
Iststrom mA

Analog Eingang 0 (V)

Analog Eingang 1 (V)

DI0-7 DOO-3

Fehler-Nr.

Abbildung 28: Status-Seite

Parameter Punkt | Beschreibung Hinweise HMI | HME
Versions-Stand 1 Stand Versionen

ecoPRESS und HMI v |V
Status Seq. Nr. 2 Interne Statusnummern

der internen Sequenzen / ‘/
Allg. 3 Allgemeine
Antriebsregler/Motor Statusparameter zum \/ ‘/
Statuswerte Antriebsregler, Motor und

Kraftsensor
Digitale In-/Outputs 4 Ist-Zustand der digitalen

Eingange (DI 0-7) und / ‘/

Ausgénge (DO 0 - 3
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8 Benutzerverwaltung

8.1 Anmelden

Der Parameterzugriff erfolgt generell tber folgenden Button:

Falls sich der Benutzer noch nicht eingeloggt hat, erscheint beim Betatigen folgende Eingabemaske:

User Name:

‘userl ‘

Password:
‘****

&

OK Cancel

Abbildung 29: Log In Seite

=>» Der Benutzer muss sich mit dem «User Name» und «Password» anmelden.
Bei erfolgreicher Anmeldung hat der Benutzer Zugriff auf die Parameter.

WICHTIGER HINWEIS:
Der Standard-Name vom Benutzer ist «user» und das Passwort «1111».
Es wird empfohlen, den Benutzer und das Passwort bei der Erstinbetriebnahme zu andern!
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8.2 Benutzer- und Passwort-Verwaltung

Nach erfolgreicher Anmeldung erscheint auf der Hauptseite der Button «Benutzerverwaltung»

ecoPRESS

9

-
Benutzer- '

verwaltung y

S~ —

Grundfunktionen
[

Pressen auf Position

Pressen auf Kraft

© Parkem AG

Abbildung 30: Benutzerverwaltung

Beim Betatigen dieses Buttons erscheint ein neues Fenster, welches die Bearbeitung des Benutzernamens
und des Passworts ermdglicht.

HINWEIS: Es besteht eine Hierarchie: Je tiefer die Nummer, desto tiefer die Hierarchie. Der angemeldete
Benutzer sieht jeweils sich als Benutzer und alle jene, welche ihm unterlagert sind.

Mo, Tse  TUser Mame Level Password
v @)= [
2
3 -~
4
5 w
6
v
7
3
l:‘ Display Password
‘ CE | ‘ Cancel |
Abbildung 31: Passwort Table
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8.3 Abmelden

Ist der Benutzer angemeldet, so erscheint neben dem Button «Einstellungen»
ein neuer Button:

Pressen auf Position

Bereit

Initialisiert

Ist-Kraft

] )85 |

© Parkem AG

Abbildung 32: Abmeldung

=>» Beim Betatigen des «Ausloggen»-Buttons wird der Benutzer wieder abgemeldet.
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