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Die KeDrive KSM
Servomotoren sino
nanezu fur alle
Servoanwendungen in
der Automatisierung
geelgnet.

Die hohe Drehmomentdichte ermdglicht eine besonders kompakte
Bauform.

Je nach Anforderung an Genauigkeit, Robustheit und Sicherheit sind analoge Geber bis hin zu modernen, digitalen
Sicherheitsgebern verfUgbar. Mit den hochaufldsenden Hiperface DSL Gebern lassen sich sichere Hochleistungs-
applikationen mit nur einem Kabel realisieren.

Die digitalen Geber sind sowohl in Single- als auch in Multiturn-AusflUhrung erhaltlich. Das elektronische Typenschild mit
Parameterspeicher erlaubt eine problemlose Inbetriebnahme des Antriebssystems.

KIEBA Id.-Nr.; 1178.04B.0-00 Stand: 10/2026
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KeDrive KSM
Synchronmotoren

Uberblick

e Hdchste Zuverlassigkeit

e GroBe Uberlastfahigkeit

e  Geringe Drehmomentwelligkeit

e Ein Kabel fur Leistung und Gebersignal

Kurzbeschreibung

Die KEBA-Servomotoren der Baureihe KSM erflillen héchste Anspriiche an Genauigkeit und Laufruhe und zeichnen
sich dabei besonders durch ein breites Leistungsspektrum und einen gro3en Drehzahlbereich aus. Die feine Abstufung
von Drehmoment und Drehzahl auf sieben FlanschgréB3en sowie bis zu vier Bauldngen mit unterschiedlichen Drehzahlen
ermdglicht fir jeden Anwendungsfall eine optimale Motorendimensionierung. Die hohe Drehmomentdichte macht die
Motoren kompakt und dynamisch.

Abhangig vom Anwendungsfall und den Anforderungen an die Positioniergenauigkeit kann aus einer Vielzahl von
Motorvarianten und Gebertypen die passende Ausflhrung ausgewahit werden.

Ab FlanschgroBe 100 ist eine Fremdbelliftung als Option verfUgbar. Die technischen Daten sind auf Anfrage erhéltlich.

KIEBA Id.-Nr.; 1178.04B.0-00 Stand: 10/2026
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Typenschlissel

KeDrive KSM - 040 - 0002 - E 0 DAM 0 Ol - 000

Id.-Nr.; 1178.04B.0-00 Stand: 10/2026 Kz
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KeDrive KSM - 040 - 0002 - E 80 - 0 0 0 DAM 0 0l - 000

KB Id.-Nr.; 1178.04B.0-00 Stand: 10/2026
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Symbole und Abkiirzungen

Symbol Bedeutung

U, Spannungsversorgung
Optlonen: U Zwischenkreisspannung
e Optimierte Wicklung firr den spezifischen Arbeits- M, Sl SEN RS M T
punkt M, Bemessungsdrehmoment
e Zusatztragheit fUr optimierte dynamische Eigen- Ny Bemessungsdrehzahl
schaften } B Py Bemessungsleistung
e Hohlwellen zur direkten Prozessunterstitzung " S e
. . ) itzendrehmoment
e Doppelwelle zum beidseitigen Abtrieb max P
e Zahnwellen zur Ubertragung groBer bzw. ruckarti- lo Stillstandsstrom
ger Drehmomente I, Bemessungsstrom
e Sonderwellen fur Retrofit von Bestandsmaschinen I Spitzenstrom
e \lerstarkte Lagerung fur hohere Lasten
. } o t, Umgebungstemperatur
e Gehauseanpassung zur optimalen Integration in
den Bauraum Ty Wicklungsutbertemperatur
e Luft- und Fltssigkeitskihlung zur Leistungsopti- ks Drehmomentkonstante
mierung ke Spannungskonstante
R e Wicklungswiderstand
Lph_ph Wicklungsinduktivitat
p Polpaarzahl
J Tragheitsmoment mit/ohne Haltebremse
M- Haltebremse Haltemoment bei 120°C
Ug. Haltebremse Anschlussspannung
m Gewicht ohne Haltebremse
myg, Gewicht mit Haltebremse
T, Thermische Zeitkonstante (min)
T, Elektrische Zeitkonstante
T oo Mechanische Zeitkonstante

Id.-Nr.: 1178.04B.0-00 Stand: 10/2026 Kz
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KeDrive KSM-040-000x-E80

Servomotoren

FlanschgréBe 40 mm

Bezeichnung Symbol KSM-040-0002-E80 | KSM-040-0004-E80 | KSM-040-0005-E80
Zwischenkreisspannung (V) U 320

Stillstandsdrehmoment (Nm) M, 0,2 0,38 0,52
Bemessungsdrehmoment (Nm) M, 0,18 0,33 0,45
Bemessungsdrehzahl (min') N 8000

Bemessungsleistung (kW) P, 0,151 0,276 0,377
Spitzendrehmoment (Nm) M. . 0,683 1,37 2,04
Stillstandsstrom (A ) I 0,76 1,3 1,65
Bemessungsstrom (A ) 1 0,73 1,2 1,3
Spitzenstrom (A ) (. 2,3 4,55 5,9
Umgebungstemperatur (°C) t, 40
Wicklungstibertemperatur (K) Ty 80

Drehmomentkonstante (Nm/A, ) K; 0,263 0,292 0,315
Spannungskonstante (V,_/kmin™) Ke 19 19,2 22,7
Wicklungswiderstand (Ohm) Rp«m 0 38,3 18 14,4
Wicklungsinduktivitat (mH) meh 21 10,5 9
Polpaarzahl p 3

Tragheitsmoment ohne Haltebremse (kgcm?) J 0,08 0,05 0,07
Tragheitsmoment mit Haltebremse (kgcm?) J 0,06 0,08 0,09
Haltebremse Haltemoment bei 120°C (Nm) Mg, 0,6

Haltebremse Anschlussspannung (V) Ugs 24

Gewicht ohne Haltebremse (kg) m 0,6 0,71 0,82
Gewicht mit Haltebremse (kg) m, 0,81 0,91 1,05
Thermische Zeitkonstante (min) T, 9 9 10
Elektrische Zeitkonstante (ms) T, 0,55 0,58 0,63
Mechanische Zeitkonstante (s) T 0,014 0,013 0,013
Anschlusstechnik fiir Single Cable Solution 117

Anschlusstechnik fiir Resolver und Hiperface 17

KERBI

Id.-Nr.: 1178.04B.0-00 Stand: 10/2026
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Kennlinie

KSM-040-0002-E80 KSM-040-0004-E80
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Baulénge (ohne Haltebremse) k 97 117 137
Baulénge (mit Haltebremse) k 129 149 169
KantenmaB r 40
Wellenlange d 25
Wellendurchmesser b 8 h7
Zentrierdurchmesser a 30 h7
Lochkreisdurchmesser L 46
Alle Angaben in mm

Id.-Nr.: 1178.04B.0-00 Stand: 10/2026
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KeDrive KSM-055-0005-Fxx

Servomotoren

FlanschgréBe 55 mm

Bezeichnung Symbol KSM-055-0005-F80 KSM-055-0005-F90
Zwischenkreisspannung (V) Ul 560
Stillstandsdrehmoment (Nm) M, 0,5
Bemessungsdrehmoment (Nm) M, 0,5
Bemessungsdrehzahl (min') N 8000 9000
Bemessungsleistung (kW) P, 0,419 0,471
Spitzendrehmoment (Nm) . 2,68 2,67
Stillstandsstrom (A ) Iy 0,85 1,6
Bemessungsstrom (A ) N 0,85 1,6
Spitzenstrom (A ) L 4,9 8,6
Umgebungstemperatur (°C) t, 40
Wicklungstibertemperatur (K) Tw 100
Drehmomentkonstante (Nm/A, ) K; 0,588 0,313
Spannungskonstante (V,_/kmin™) K 37 20,7
Wicklungswiderstand (Ohm) Rmpwc 39,4 12,3
Wicklungsinduktivitat (mH) meh 67 21,6
Polpaarzahl p 3

Tragheitsmoment ohne Haltebremse (kgcm?) N 0,14

Tragheitsmoment mit Haltebremse (kgcm?) J 0,21

Haltebremse Haltemoment bei 120°C (Nm) Mg, 2

Haltebremse Anschlussspannung (V) Ugs 24

Gewicht ohne Haltebremse (kg) m 1

Gewicht mit Haltebremse (kg) my, 1,3

Thermische Zeitkonstante (min) @, 10

Elektrische Zeitkonstante (ms) T, 1,70 1,76
Mechanische Zeitkonstante (s) T 0,023 0,026
Anschlusstechnik fiir Single Cable Solution 17

Anschlusstechnik fiir Resolver und Hiperface 17

KERBI

Id.-Nr.: 1178.04B.0-00 Stand: 10/2026
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Kennlinie
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MaB KSM-055-0005-F80 KSM-055-0005-F90
Baulénge (ohne Haltebremse) 111,5
Baulénge (mit Haltebremse) k 146
KantenmaB r 58
Wellenlange d 20
Wellendurchmesser b 9 k6
Zentrierdurchmesser a 40 j6
Lochkreisdurchmesser L 63

Alle Angaben in mm

Id.-Nr.: 1178.04B.0-00 Stand: 10/2026
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KeDrive KSM-055-0008-Fxx

Servomotoren

FlanschgréBe 55 mm

Bezeichnung Symbol KSM-055-0008-F80 KSM-055-0008-F90
Zwischenkreisspannung (V) Ul 560
Stillstandsdrehmoment (Nm) M, 0,8
Bemessungsdrehmoment (Nm) M, 0,7 0,65
Bemessungsdrehzahl (min') N 8000 9000
Bemessungsleistung (kW) P, 0,586 0,613
Spitzendrehmoment (Nm) . 4,18

Stillstandsstrom (A ) I 1,5 2,44
Bemessungsstrom (A ) N 1,3 1,95
Spitzenstrom (A ) L 7,7 12,6
Umgebungstemperatur (°C) t, 40
Wicklungstibertemperatur (K) Tw 100
Drehmomentkonstante (Nm/A, ) K; 0,533 0,328
Spannungskonstante (V,_/kmin™) K 35 21,8
Wicklungswiderstand (Ohm) o0 13,2 51
Wicklungsinduktivitat (mH) Lmph 30,1 11,2
Polpaarzahl p 3

Tragheitsmoment ohne Haltebremse (kgcm?) J 0,26

Tragheitsmoment mit Haltebremse (kgcm?) J 0,33

Haltebremse Haltemoment bei 120°C (Nm) Mg, 2

Haltebremse Anschlussspannung (V) Ugs 24

Gewicht ohne Haltebremse (kg) m 1,3

Gewicht mit Haltebremse (kg) my, 1,6

Thermische Zeitkonstante (min) T, 18

Elektrische Zeitkonstante (ms) T, 2,28 2,20
Mechanische Zeitkonstante (s) T 0,031 0,038
Anschlusstechnik fiir Single Cable Solution 17

Anschlusstechnik fiir Resolver und Hiperface 17

KERBI
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Kennlinie
KSM-055-0008-F80 KSM-055-0008-F90
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MaB KSM-055-0008-F80 KSM-055-0008-F90
Baulénge (ohne Haltebremse) 11818}/
Baulénge (mit Haltebremse) k 168
KantenmaB r 58
Wellenlange d 20
Wellendurchmesser b 9 k6
Zentrierdurchmesser a 40 j6
Lochkreisdurchmesser L 63
Alle Angaben in mm
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KeDrive KSM-055-0012-Fxx
Servomotoren

FlanschgréBe 55 mm

Bezeichnung Symbol KSM-055-0012-F80 KSM-055-0012-F90
Zwischenkreisspannung (V) Ul 560
Stillstandsdrehmoment (Nm) M, 1,2
Bemessungsdrehmoment (Nm) M, 1 0,9
Bemessungsdrehzahl (min') Ny 8000 9000
Bemessungsleistung (kW) P, 0,838 0,848
Spitzendrehmoment (Nm) . 6,36 6,37
Stillstandsstrom (A ) ) 2,2 3,4
Bemessungsstrom (A ) N 1,85 2,85
Spitzenstrom (A ) L 11,4 17,7
Umgebungstemperatur (°C) t, 40
Wicklungstibertemperatur (K) Tw 100
Drehmomentkonstante (Nm/A, ) K; 0,545 0,353
Spannungskonstante (V,_/kmin™) K 37 23,8
Wicklungswiderstand (Ohm) Rmv—wn 8,5 3,6
Wicklungsinduktivitat (mH) Lmph 20,8 8,7
Polpaarzahl p 3

Tragheitsmoment ohne Haltebremse (kgcm?) J 0,38

Tragheitsmoment mit Haltebremse (kgcm?) J 0,45

Haltebremse Haltemoment bei 120°C (Nm) Mg, 2

Haltebremse Anschlussspannung (V) Ugs 24

Gewicht ohne Haltebremse (kg) m 1,7

Gewicht mit Haltebremse (kg) my, 1,9

Thermische Zeitkonstante (min) T, 16

Elektrische Zeitkonstante (ms) T, 2,45 2,42
Mechanische Zeitkonstante (s) T 0,032 0,040
Anschlusstechnik fiir Single Cable Solution 17

Anschlusstechnik fiir Resolver und Hiperface 17

KIEBA Id.-Nr.; 1178.04B.0-00 Stand: 10/2026
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Kennlinie
KSM-055-0012-F80 KSM-055-0012-F90
70 70
I — AN Teo | ST TTTTITITN
Eoo .~ < £ 60 N N
EP x ~. £ R A
é \\ N, g S
S ~ = H
§AU \\\ N §4'D \\\ N\
£ J N g ~ H \
S 30 < = S 30 3 £ -
H N N E” AN : N\
g S P < ~ H .
S 20 S~ H 820 4 — N\
0 > ~ 0 B
~ ~ 2 —
o0 , y > 00 AN I
0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000
Drehzahl / Speed [rpm] Drehzahl / Speed [rpm]
= = =Max.320VDC ~ =———=Mn = - =Max.560VDC  --+-=+-- Nennpunkt / Nominal Point 560 VDC = = =Max.320VDC Mn == =Max.560VDC  eereres Nennpunkt / Nominal Point 560 VDC
Passfeder DIN6885 Form A
19 67,60 —
o
+
(=]
3N &
n 2 o
3 bl
.
i —
=
[—
— Follel
FLT_L
]
| . —
d o
A *
2 k+1
-:;,/

MaB KSM-055-0012-F80 KSM-055-0012-F90
Baulénge (ohne Haltebremse) 165,/
Baulénge (mit Haltebremse) k 190
KantenmaB r 58
Wellenlange d 20
Wellendurchmesser b 9 k6
Zentrierdurchmesser a 40 j6
Lochkreisdurchmesser L 63

Alle Angaben in mm
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KeDrive KSM-070-0014-Fxx

Servomotoren

FlanschgréBe 70 mm

Bezeichnung Symbol KSM-070-0014-F30 KSM-070-0014-F60 KSM-070-0014-F90
Zwischenkreisspannung (V) Ul 560

Stillstandsdrehmoment (Nm) M, 1,37 1,38 1,4
Bemessungsdrehmoment (Nm) M, 1,34 1,33 1,3
Bemessungsdrehzahl (min') Ny 3000 6000 9000
Bemessungsleistung (kW) P, 0,421 0,836 1,23
Spitzendrehmoment (Nm) . 6,1 6,07 6,07
Stillstandsstrom (A ) ) 1 1,95 3,2
Bemessungsstrom (A ) N 0,95 1,9 3
Spitzenstrom (A ) | o 515) 10,7 17,6
Umgebungstemperatur (°C) t, 40
Wicklungstibertemperatur (K) Tw 100

Drehmomentkonstante (Nm/A, ) K; 1,37 0,708 0,438
Spannungskonstante (V,_/kmin™) ke 99 50 30
Wicklungswiderstand (Ohm) o0 51 12,6 5
Wicklungsinduktivitat (mH) Lmph 134 36 13,3
Polpaarzahl o) 4

Tragheitsmoment ohne Haltebremse (kgcm?) J 0,47

Tragheitsmoment mit Haltebremse (kgcm?) J 0,55

Haltebremse Haltemoment bei 120°C (Nm) Mg, 2

Haltebremse Anschlussspannung (V) Ugs 24

Gewicht ohne Haltebremse (kg) m 1,8

Gewicht mit Haltebremse (kg) my, 2,2

Thermische Zeitkonstante (min) T, 24

Elektrische Zeitkonstante (ms) T, 2,63 2,86 2,66
Mechanische Zeitkonstante (s) T 0,011 0,022 0,022
Anschlusstechnik fiir Single Cable Solution 17

Anschlusstechnik fiir Resolver und Hiperface 17

KERBI
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KeDrive KSM-070-0024-Fxx

Servomotoren

FlanschgréBe 70 mm

Bezeichnung Symbol KSM-070-0024-F30 KSM-070-0024-F60 KSM-070-0024-F90
Zwischenkreisspannung (V) Ul 560

Stillstandsdrehmoment (Nm) M, 2,38 2,37 2,37
Bemessungsdrehmoment (Nm) M, 2,3 2,2 1,85
Bemessungsdrehzahl (min') Ny 3000 6000 9000
Bemessungsleistung (kW) P, 0,723 1,38 1,74
Spitzendrehmoment (Nm) o 11,7 11,7 11,6
Stillstandsstrom (A ) ) 1,7 2,95 5,1
Bemessungsstrom (A ) N 1,6 2,75 4.1
Spitzenstrom (A ) L 9,6 17,2 29,5
Umgebungstemperatur (°C) t, 40
Wicklungstibertemperatur (K) Tw 100

Drehmomentkonstante (Nm/A, ) K; 1,4 0,803 0,465
Spannungskonstante (V,_/kmin™) ke 100 56 32
Wicklungswiderstand (Ohm) N 21 6,5 2,2
Wicklungsinduktivitat (mH) Lmph 71,9 22,6 7,7
Polpaarzahl o) 4

Tragheitsmoment ohne Haltebremse (kgcm?) J 0,85

Tragheitsmoment mit Haltebremse (kgcm?) J 0,93

Haltebremse Haltemoment bei 120°C (Nm) Mg, 2

Haltebremse Anschlussspannung (V) Ugs 24

Gewicht ohne Haltebremse (kg) m 2,4

Gewicht mit Haltebremse (kg) my, 2,8

Thermische Zeitkonstante (min) T, 26

Elektrische Zeitkonstante (ms) T, 3,42 3,48 3,50
Mechanische Zeitkonstante (s) T 0,012 0,024 0,024
Anschlusstechnik fiir Single Cable Solution 17

Anschlusstechnik fiir Resolver und Hiperface 17
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KeDrive KSM-070-0032-Fxx

Servomotoren

FlanschgréBe 70 mm

Bezeichnung Symbol KSM-070-0032-F30 KSM-070-0032-F60 KSM-070-0032-F90
Zwischenkreisspannung (V) Ul 560

Stillstandsdrehmoment (Nm) M, 3,2 3,22 3,22
Bemessungsdrehmoment (Nm) M, 2,98 2,7 2,3
Bemessungsdrehzahl (min') Ny 3000 6000 9000
Bemessungsleistung (kW) P, 0,936 1,7 2,17
Spitzendrehmoment (Nm) o 17,2 17,7 17,2
Stillstandsstrom (A ) ) 2,1 41 6,8
Bemessungsstrom (A ) N 2 3,6 5,1
Spitzenstrom (A ) L 12,9 24,6 39,8
Umgebungstemperatur (°C) t, 40
Wicklungstibertemperatur (K) Tw 100

Drehmomentkonstante (Nm/ArmS) K; 1,52 0,785 0,474
Spannungskonstante (V,_/kmin™) K 106 57 34
Wicklungswiderstand (Ohm) o0 13,2 3,9 1,35
Wicklungsinduktivitat (mH) Lmph 46,3 14 4,9
Polpaarzahl o) 4

Tragheitsmoment ohne Haltebremse (kgcm?) J 1,23

Tragheitsmoment mit Haltebremse (kgcm?) J 1,46

Haltebremse Haltemoment bei 120°C (Nm) Mg, Bi5)

Haltebremse Anschlussspannung (V) Ugs 24

Gewicht ohne Haltebremse (kg) kg 3

Gewicht mit Haltebremse (kg) kg 3,6

Thermische Zeitkonstante (min) T, 28

Elektrische Zeitkonstante (ms) T, 3,51 3,59 3,63
Mechanische Zeitkonstante (s) T 0,013 0,029 0,029
Anschlusstechnik fiir Single Cable Solution 17

Anschlusstechnik fiir Resolver und Hiperface 17
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KeDrive KSM-085-0024-Fxx

Servomotoren

FlanschgréBe 85 mm

Bezeichnung Symbol KSM-085-0024-F30 KSM-085-0024-F60 KSM-085-0024-F80
Zwischenkreisspannung (V) Ul 560

Stillstandsdrehmoment (Nm) M, 2,37 2,45 2,4
Bemessungsdrehmoment (Nm) M, 2,3 2,31 2,1
Bemessungsdrehzahl (min') Ny 3000 6000 8000
Bemessungsleistung (kW) P, 0,723 1,45 1,76
Spitzendrehmoment (Nm) . 9,67 9,14 9,14
Stillstandsstrom (A ) Iy 1,65 3 5,25
Bemessungsstrom (A ) N 1,6 2,9 4,6
Spitzenstrom (A ) | o 8,3 18,6 23,3
Umgebungstemperatur (°C) t, 40
Wicklungstibertemperatur (K) Tw 100

Drehmomentkonstante (Nm/A, ) K; 1,44 0,817 0,457
Spannungskonstante (V,_/kmin™) K 101 56 33
Wicklungswiderstand (Ohm) N 22,5 6,1 2,21
Wicklungsinduktivitat (mH) Lmph 83,1 25 8,5
Polpaarzahl o) 4

Tragheitsmoment ohne Haltebremse (kgcm?) J 1,08

Tragheitsmoment mit Haltebremse (kgcm?) J 1,73

Haltebremse Haltemoment bei 120°C (Nm) Mg, 9

Haltebremse Anschlussspannung (V) Ugs 24

Gewicht ohne Haltebremse (kg) m 2,8

Gewicht mit Haltebremse (kg) my, 3,6

Thermische Zeitkonstante (min) T, 30

Elektrische Zeitkonstante (ms) T, 3,69 4,10 3,85
Mechanische Zeitkonstante (s) T 0,015 0,029 0,029
Anschlusstechnik fiir Single Cable Solution 17

Anschlusstechnik fiir Resolver und Hiperface 17

KERBI

Id.-Nr.: 1178.04B.0-00 Stand: 10/2026




Kennlinie

KSM-085-0024-F30

40 S ~

Drehmoment / Torque [Nm]
/
/

2 '~
o 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
Drehzahl / Speed [rpm]

= = =Max.320VDC

Mn = - =Max560VDC e Nennpunkt / Nominal Point 560 VDC

4500

KSM-085-0024-F80

Drehmoment / Torque [Nm]
’

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000
Drehzahl / Speed (rpm]

= = =Max.320VDC MR . = Max.560VDC  seesses Nennpunkt / Nominal Point 560 VDC

10000

AbmaBe

24,50

KeDrive KSM Servomotor Bestellkatalog 25

KSM-085-0024-F60

100
P e R S R
£ N ~
Z 80 .
2 < ~.

\\ N
N ~.
~
N ~.
N N
N N ~.
N
N
N
.
20 )
\ .
10 N N
3 .
00 N hN
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
Drehzahl / Speed [rpm]
= = =Max.320VDC Mn -+ =Max.560 VDC ~ «evveees Nennpunkt / Nominal Point 560 VDC
Passfeder DIN6885 Form A

42,70

;

6 N9

[
O
21,5+0,1

?b

Pa
&
O~

w
o

k.

MaB

KSM-085-0024-F30 | KSM-085-0024-F60 | KSM-085-0024-F80

Baulénge (ohne Haltebremse)

132

Baulange (mit Haltebremse)

x

179,56

Lochkreisdurchmesser

KantenmaB r 87

Wellenlange d 40

Wellendurchmesser b 19 k6

Zentrierdurchmesser a 80 j6
L

100

Alle Angaben in mm

Id.-Nr.: 1178.04B.0-00 Stand: 10/2026

=13 I\



20 KeDrive KSM Servomotor Bestellkatalog

KeDrive KSM-085-0041-Fxx

Servomotoren

FlanschgréBe 85 mm

Bezeichnung Symbol KSM-085-0041-F25 KSM-085-0041-F50 KSM-085-0041-F80
Zwischenkreisspannung (V) Ul 560

Stillstandsdrehmoment (Nm) M, 4.1
Bemessungsdrehmoment (Nm) M, 3,9 3,7 3,1
Bemessungsdrehzahl (min') Ny 2500 5000 8000
Bemessungsleistung (kW) P, 1,02 1,94 2,6
Spitzendrehmoment (Nm) . 18,9

Stillstandsstrom (A ) ) 2,15 41 6,9
Bemessungsstrom (A ) N 2,05 3,8 52
Spitzenstrom (A ) L 11,8 22,7 37,6
Umgebungstemperatur (°C) t, 40
Wicklungstibertemperatur (K) Tw 100

Drehmomentkonstante (Nm/A, ) K; 1,91 1 0,594
Spannungskonstante (V,_/kmin™) K 128 68 41
Wicklungswiderstand (Ohm) N 14,2 3,7 1,4
Wicklungsinduktivitat (mH) Lmph 64,9 17,4 6,3
Polpaarzahl o) 4

Tragheitsmoment ohne Haltebremse (kgcm?) J 1,98

Tragheitsmoment mit Haltebremse (kgcm?) J 2,63

Haltebremse Haltemoment bei 120°C (Nm) Mg, 9

Haltebremse Anschlussspannung (V) Ugs 24

Gewicht ohne Haltebremse (kg) m 3,8

Gewicht mit Haltebremse (kg) my, 4,7

Thermische Zeitkonstante (min) T, 3

Elektrische Zeitkonstante (ms) T, 4,57 4,70 4,50
Mechanische Zeitkonstante (s) T 0,013 0,028 0,028
Anschlusstechnik fiir Single Cable Solution M23

Anschlusstechnik fiir Resolver und Hiperface M23
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KeDrive KSM-085-0057-Fxx

Servomotoren

FlanschgréBe 85 mm

Bezeichnung Symbol KSM-085-0057-F25 KSM-085-0057-F50 KSM-085-0057-F80
Zwischenkreisspannung (V) Ul 560

Stillstandsdrehmoment (Nm) M, 5,65 5,65 5,6
Bemessungsdrehmoment (Nm) M, 9,8 4,9 41
Bemessungsdrehzahl (min') Ny 2500 5000 8000
Bemessungsleistung (kW) P, 1,39 2,57 3,43
Spitzendrehmoment (Nm) . 29,3 29,3 29,2
Stillstandsstrom (A ) ) 2,9 54 9,3
Bemessungsstrom (A ) N 2,7 4,75 6,9
Spitzenstrom (A ) L 16,6 3 53,9
Umgebungstemperatur (°C) t, 40
Wicklungstibertemperatur (K) Tw 100

Drehmomentkonstante (Nm/A, ) K; 1,95 1,05 0,602
Spannungskonstante (V,_/kmin™) K 131 73 42
Wicklungswiderstand (Ohm) o0 8,2 2,4 0,83
Wicklungsinduktivitat (mH) Lmph 42 11,7 3,9
Polpaarzahl o) 4

Tragheitsmoment ohne Haltebremse (kgcm?) J 2,87

Tragheitsmoment mit Haltebremse (kgcm?) J 3,52

Haltebremse Haltemoment bei 120°C (Nm) Mg, 9

Haltebremse Anschlussspannung (V) Ugs 24

Gewicht ohne Haltebremse (kg) m 4,9

Gewicht mit Haltebremse (kg) my, 5,8

Thermische Zeitkonstante (min) T, 36

Elektrische Zeitkonstante (ms) T, 512 4,88 4,70
Mechanische Zeitkonstante (s) T 0,014 0,031 0,031
Anschlusstechnik fiir Single Cable Solution M23

Anschlusstechnik fiir Resolver und Hiperface M23

KERBI

Id.-Nr.: 1178.04B.0-00 Stand: 10/2026




KeDrive KSM Servomotor Bestellkatalog 29

Kennlinie

KSM-085-0057-F25 KSM-085-0057-F50
350 350
E300 b E300 b
Z < . £ —~ =
< N ~ = N ~
3 250 Do S 3 250 AN ~
Il S B S N .
< 200 SO N, = 200 > N,
g ~ . g N ~.
£ > ~. g N ~
S 150 < ~. S 150 < <
N £ .
s D ~. € S ~.
5 100 S 5 100 \ ~
N .
. . .
50 50 ~
AN ~. N N
N
00 ~ 2 ~ 0,0 A $s
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Drehzahl / Speed [rpm] Drehzahl / Speed [rpm]
= = =Max320VDC ———=Mn =+ =Max.560VDC  ssssssese Nennpunkt / Nominal Point 560 VDC = = =Max.320VDC Mn = - =Max560VDC e Nennpunkt / Nominal Point 560 VDC
KSM-085-0057-F80
350
E 300
EN e =
o N ~.
g 250 sL ~.
5 N ~
2 N .
= 200 N o N
g
£ Y ~
2 150 ~ :
£ N
] N
g N
a 100 N
\
50 A
N \
00 J : .
o 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000 10000
Drehzahl / Speed [rpm]
= = =Max. 320 VDC Mn =+ =Max.560 VDC  «eeeeeeen Nennpunkt / Nominal Point 560 VDC
Passfeder DIN6885 Form A

24,50 42,70

/4 6N9
T_Fi

1 n O 2
o~
o| o Mé
S| 8 )
30 .5
‘ d —_
8 s
k+1 —
L
MaB KSM-085-0057-F25 | KSM-085-0057-F50 | KSM-085-0057-F80
Baulénge (ohne Haltebremse) k 192

239,5

x

Baulange (mit Haltebremse)

KantenmaB r 87
Wellenlange d 40
Wellendurchmesser b 19 k6
Zentrierdurchmesser a 80 j6
Lochkreisdurchmesser L 100

Alle Angaben in mm

=13 I\

Id.-Nr.: 1178.04B.0-00 Stand: 10/2026



30 KeDrive KSM Servomotor Bestellkatalog

KeDrive KSM-100-0049-Fxx
Servomotoren

FlanschgréBe 100 mm

Bezeichnung Symbol KSM-100-0049-F25 KSM-100-0049-F50 KSM-100-0049-F80
Zwischenkreisspannung (V) Ul 560

Stillstandsdrehmoment (Nm) M, 4,8 4,9 4,9
Bemessungsdrehmoment (Nm) M, 4,6 4,4 3,9
Bemessungsdrehzahl (min') Ny 2500 5000 8000
Bemessungsleistung (kW) P, 1,2 2,3 3,27
Spitzendrehmoment (Nm) . 17,7 17,8 17,8
Stillstandsstrom (A ) ) 2,7 4,75 8,5
Bemessungsstrom (A ) N 2,55 4,2 6,7
Spitzenstrom (A ) L 12,1 20,9 37,7
Umgebungstemperatur (°C) t, 40
Wicklungstibertemperatur (K) Tw 100

Drehmomentkonstante (Nm/A, ) K; 1,78 1,03 0,576
Spannungskonstante (V,_/kmin™) K 125 73 40
Wicklungswiderstand (Ohm) N 11,4 3,6 1,14
Wicklungsinduktivitat (mH) Lmph 42,7 14,4 4,6
Polpaarzahl o) 4

Tragheitsmoment ohne Haltebremse (kgcm?) J 2,24

Tragheitsmoment mit Haltebremse (kgcm?) J 2,91

Haltebremse Haltemoment bei 120°C (Nm) Mg, 9

Haltebremse Anschlussspannung (V) Ugs 24

Gewicht ohne Haltebremse (kg) m 41

Gewicht mit Haltebremse (kg) my, 4,9

Thermische Zeitkonstante (min) T, 31

Elektrische Zeitkonstante (ms) T, 3,75 4,00 4,04
Mechanische Zeitkonstante (s) T 0,013 0,027 0,027
Anschlusstechnik fiir Single Cable Solution M23

Anschlusstechnik fiir Resolver und Hiperface M23
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Baulénge (ohne Haltebremse)

136,5

Baulange (mit Haltebremse)

x
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Lochkreisdurchmesser

KantenmaB r 104
Wellenlange d 50
Wellendurchmesser b 24 k6
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L
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Alle Angaben in mm
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KeDrive KSM-100-0082-Fxx
Servomotoren

FlanschgréBe 100 mm

Bezeichnung Symbol KSM-100-0082-F20 KSM-100-0082-F40 KSM-100-0082-F73
Zwischenkreisspannung (V) Ul 560

Stillstandsdrehmoment (Nm) M, 8,2
Bemessungsdrehmoment (Nm) M, 7,5 6,9 5,4
Bemessungsdrehzahl (min') Ny 2000 4000 7300
Bemessungsleistung (kW) P, 1,57 2,89 4,13
Spitzendrehmoment (Nm) M. .. 35,3

Stillstandsstrom (A ) Iy 3,3 6,3 11,3
Bemessungsstrom (A ) N 3,1 5,2 7,5
Spitzenstrom (A ) | o 17,9 33,6 60,7
Umgebungstemperatur (°C) t, 40
Wicklungstibertemperatur (K) Tw 100

Drehmomentkonstante (Nm/A, ) K; 2,48 1,3 0,726
Spannungskonstante (V,_/kmin™) K 167 89 49
Wicklungswiderstand (Ohm) Rmv—wn 8,5 2,3 0,7
Wicklungsinduktivitat (mH) Lmph 36,9 10,5 3,2
Polpaarzahl o) 4

Tragheitsmoment ohne Haltebremse (kgcm?) J 4,08

Tragheitsmoment mit Haltebremse (kgcm?) J 4,75

Haltebremse Haltemoment bei 120°C (Nm) Mg, 9

Haltebremse Anschlussspannung (V) Ugs 24

Gewicht ohne Haltebremse (kg) m 5,7

Gewicht mit Haltebremse (kg) my, 6,6

Thermische Zeitkonstante (min) T, 38

Elektrische Zeitkonstante (ms) T, 4,34 4,57 4,57
Mechanische Zeitkonstante (s) T 0,011 0,025 0,025
Anschlusstechnik fiir Single Cable Solution M23

Anschlusstechnik fiir Resolver und Hiperface M23

KIEBA Id.-Nr.; 1178.04B.0-00 Stand: 10/2026
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KantenmaB r 104
Wellenlange d 50
Wellendurchmesser b 24 k6
Zentrierdurchmesser a 95 j6
Lochkreisdurchmesser L 115

Alle Angaben in mm
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KeDrive KSM-100-0114-Fxx
Servomotoren

FlanschgréBe 100 mm

Bezeichnung Symbol KSM-100-0114-F20 KSM-100-0114-F40 KSM-100-0114-F70
Zwischenkreisspannung (V) Ul 560

Stillstandsdrehmoment (Nm) M, 11,4
Bemessungsdrehmoment (Nm) M, 10 8,35 2,7
Bemessungsdrehzahl (min') Ny 2000 4000 7000
Bemessungsleistung (kW) P, 2,09 85 1,98
Spitzendrehmoment (Nm) M. .. 53,1

Stillstandsstrom (A ) ) 4,7 8,8 15,6
Bemessungsstrom (A ) N 41 6,3 4,5
Spitzenstrom (A ) | o 26,9 50,9 89,7
Umgebungstemperatur (°C) t, 40
Wicklungstibertemperatur (K) Tw 100

Drehmomentkonstante (Nm/A, ) K; 2,43 1,3 0,731
Spannungskonstante (V,_/kmin™) ke 168 89 51
Wicklungswiderstand (Ohm) Rmmm 5,1 1,4 0,45
Wicklungsinduktivitat (mH) Lmph 23,7 6,6 2,1
Polpaarzahl o) 4

Tragheitsmoment ohne Haltebremse (kgcm?) J 5,92

Tragheitsmoment mit Haltebremse (kgcm?) J 7,04

Haltebremse Haltemoment bei 120°C (Nm) Mg, 13

Haltebremse Anschlussspannung (V) Ugs 24

Gewicht ohne Haltebremse (kg) m 7,3

Gewicht mit Haltebremse (kg) my, 8,4

Thermische Zeitkonstante (min) T, 40

Elektrische Zeitkonstante (ms) T, 4,65 4,71 4,67
Mechanische Zeitkonstante (s) T 0,012 0,030 0,030
Anschlusstechnik fiir Single Cable Solution M23

Anschlusstechnik fiir Resolver und Hiperface M23
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Baulange (ohne Haltebremse)

202,5

Baulange (mit Haltebremse)
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Lochkreisdurchmesser
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Zentrierdurchmesser a 95 j6
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Alle Angaben in mm

Id.-Nr.: 1178.04B.0-00 Stand: 10/2026

=13 I\



30 KeDrive KSM Servomotor Bestellkatalog

KeDrive KSM-140-0128-Fxx
Servomotoren

FlanschgréBe 140 mm

Bezeichnung Symbol KSM-140-0128-F15 KSM-140-0128-F30 KSM-140-0128-F50
Zwischenkreisspannung (V) Ul 560

Stillstandsdrehmoment (Nm) M, 12,8
Bemessungsdrehmoment (Nm) M, 12,1 11 9
Bemessungsdrehzahl (min') Ny 1500 3000 5000
Bemessungsleistung (kW) P, 1,9 3,46 4,71
Spitzendrehmoment (Nm) M. .. 37,1

Stillstandsstrom (A ) ) 4 7,8 13,1
Bemessungsstrom (A ) N 3,9 6,8 9,1
Spitzenstrom (A ) L 13,9 27 45,2
Umgebungstemperatur (°C) t, 40
Wicklungstibertemperatur (K) Tw 100

Drehmomentkonstante (Nm/A, ) K; 3,2 1,64 0,977
Spannungskonstante (V,_/kmin™) K 223 115 69
Wicklungswiderstand (Ohm) R om0 7 1,85 0,66
Wicklungsinduktivitat (mH) meh 53,7 14,2 8,1
Polpaarzahl p 5

Tragheitsmoment ohne Haltebremse (kgcm?) J 11,3

Tragheitsmoment mit Haltebremse (kgcm?) J 13,4

Haltebremse Haltemoment bei 120°C (Nm) Mg, 20

Haltebremse Anschlussspannung (V) Ugs 24

Gewicht ohne Haltebremse (kg) m 9,7

Gewicht mit Haltebremse (kg) my, 11,6

Thermische Zeitkonstante (min) T, 35

Elektrische Zeitkonstante (ms) T, 7,67 7,68 7,73
Mechanische Zeitkonstante (s) T 0,015 0,032 0,082
Anschlusstechnik fiir Single Cable Solution M23

Anschlusstechnik fiir Resolver und Hiperface M23
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KeDrive KSM-140-0211-Fxx
Servomotoren

FlanschgréBe 140 mm

Bezeichnung Symbol KSM-140-0211-F15 KSM-140-0211-F30 KSM-140-0211-F50
Zwischenkreisspannung (V) Ul 560

Stillstandsdrehmoment (Nm) M, 21,1
Bemessungsdrehmoment (Nm) M, 18,5 15,2 6,5
Bemessungsdrehzahl (min') Ny 1500 3000 5000
Bemessungsleistung (kW) P, 2,91 4,78 3,4
Spitzendrehmoment (Nm) . 74,2

Stillstandsstrom (A ) I 6,2 12,4 20,3
Bemessungsstrom (A ) N 5,6 9,4 6,6
Spitzenstrom (A ) L 27 54 88,4
Umgebungstemperatur (°C) t, 40
Wicklungstibertemperatur (K) Tw 100

Drehmomentkonstante (Nm/A, ) K; 3,4 1,7 1,04
Spannungskonstante (V,_/kmin™) K 234 117 71
Wicklungswiderstand (Ohm) o0 2,95 0,75 0,28
Wicklungsinduktivitat (mH) Lmph 27 6,8 2,5
Polpaarzahl p 5

Tragheitsmoment ohne Haltebremse (kgcm?) J 20,4

Tragheitsmoment mit Haltebremse (kgcm?) J 223

Haltebremse Haltemoment bei 120°C (Nm) Mg, 20

Haltebremse Anschlussspannung (V) Ugs 24

Gewicht ohne Haltebremse (kg) m 13,6

Gewicht mit Haltebremse (kg) my, 15,4

Thermische Zeitkonstante (min) @, 38

Elektrische Zeitkonstante (ms) T, 9,15 9,07 8,93
Mechanische Zeitkonstante (s) T 0,017 0,042 0,042
Anschlusstechnik fiir Single Cable Solution M23 123
Anschlusstechnik fir Resolver und Hiperface M23 M40
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KeDrive KSM-140-0290-Fxx
Servomotoren

FlanschgréBe 140 mm

Bezeichnung Symbol KSM-140-0290-F15 KSM-140-0290-F30 KSM-140-0290-F40
Zwischenkreisspannung (V) Ul 560

Stillstandsdrehmoment (Nm) M, 29
Bemessungsdrehmoment (Nm) M, 22,3 18,2 6,1
Bemessungsdrehzahl (min') Ny 1500 3000 4000
Bemessungsleistung (kW) P, 3,5 4,15 2,56
Spitzendrehmoment (Nm) M. .. 111

Stillstandsstrom (A ) I 8,7 17,2 29,5
Bemessungsstrom (A ) N 6,7 8,1 6
Spitzenstrom (A ) | o 38,9 80,9 130
Umgebungstemperatur (°C) t, 40
Wicklungstibertemperatur (K) Tw 100

Drehmomentkonstante (Nm/A, ) K; 3,33 1,69 0,983
Spannungskonstante (V,_/kmin™) K 240 116 72
Wicklungswiderstand (Ohm) Rmpwc 1,95 0,45 0,18
Wicklungsinduktivitat (mH) meh 18 4,2 1,6
Polpaarzahl p 5

Tragheitsmoment ohne Haltebremse (kgcm?) J 29,5

Tragheitsmoment mit Haltebremse (kgcm?) J 34,9

Haltebremse Haltemoment bei 120°C (Nm) Mg, 36

Haltebremse Anschlussspannung (V) Ugs 24

Gewicht ohne Haltebremse (kg) m 17,4

Gewicht mit Haltebremse (kg) my, 20,1

Thermische Zeitkonstante (min) T, 41

Elektrische Zeitkonstante (ms) T, 9,23 9,33 8,89
Mechanische Zeitkonstante (s) T 0,021 0,070 0,070
Anschlusstechnik fiir Single Cable Solution M23 140
Anschlusstechnik fiir Resolver und Hiperface M23 M40
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KeDrive KSM-190-0318-Fxx
Servomotoren

FlanschgréBe 190 mm

Bezeichnung Symbol KSM-190-0318-F15 KSM-190-0318-F30 KSM-190-0318-F40
Zwischenkreisspannung (V) Ul 560

Stillstandsdrehmoment (Nm) M, 31,8 31,8 31,7
Bemessungsdrehmoment (Nm) M, 26,5 19,5 18
Bemessungsdrehzahl (min™') N 1500 3000 4000
Bemessungsleistung (kW) Py 4,16 6,13 7,54
Spitzendrehmoment (Nm) M. 80 79,9 78
Stillstandsstrom (A ) l 9,6 17,8 31,7
Bemessungsstrom (A ) N 7,9 11,6 17,6
Spitzenstrom (A ) | o 25,9 49 81,8
Umgebungstemperatur (°C) t, 40
Wicklungstibertemperatur (K) Tw 100

Drehmomentkonstante (Nm/Arms) K, 3,31 1,79 1,03
Spannungskonstante (V,_/kmin™) ke 231 122 70
Wicklungswiderstand (Ohm) Ry om0 1,6 0,45 0,155
Wicklungsinduktivitat (mH) Lphrph 23,4 6,5 2,2
Polpaarzahl p 5

Tragheitsmoment ohne Haltebremse (kgcm?) J 49,6

Tragheitsmoment mit Haltebremse (kgcm?) J 68,3

Haltebremse Haltemoment bei 120°C (Nm) Mgq 70

Haltebremse Anschlussspannung (V) Ugs 24

Gewicht ohne Haltebremse (kg) m 23,8

Gewicht mit Haltebremse (kg) my, 29,3

Thermische Zeitkonstante (min) T, 70

Elektrische Zeitkonstante (ms) T, 14,63 14,44 14,19
Mechanische Zeitkonstante (s) T 0,029 0,080 0,080
Anschlusstechnik fiir Single Cable Solution M23 140
Anschlusstechnik fiir Resolver und Hiperface M23 M40
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Baulénge (ohne Haltebremse)
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Baulénge (mit Haltebremse) k 284,5
KantenmaB r 194
Wellenlange d 80
Wellendurchmesser b 38 k6
Zentrierdurchmesser a 180 j6
Lochkreisdurchmesser L 215

Alle Angaben in mm
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KeDrive KSM-190-05xx-Fxx

Servomotoren

FlanschgréBe 190 mm

Bezeichnung Symbol KSM-190-0500-F30 KSM-190-0546-F10 KSM-190-0546-F20
Zwischenkreisspannung (V) Ul 560

Stillstandsdrehmoment (Nm) M, 50 54,6 54,6
Bemessungsdrehmoment (Nm) M, 13 48,9 38,2
Bemessungsdrehzahl (min') Ny 3000 1000 2000
Bemessungsleistung (kW) P, 4,08 5,12 8
Spitzendrehmoment (Nm) . 169 173 172
Stillstandsstrom (A ) I 39 11,1 20,6
Bemessungsstrom (A ) N 10,7 10,3 15,3
Spitzenstrom (A ) | o 120 36,3 66,1
Umgebungstemperatur (°C) t, 40
Wicklungstibertemperatur (K) Tw 100

Drehmomentkonstante (Nm/A, ) K; 1,28 4,92 2,65
Spannungskonstante (V,_/kmin™) Ke 92 328 180
Wicklungswiderstand (Ohm) S 0,12 1,22 0,39
Wicklungsinduktivitat (mH) Lo 1,85 21,4 6,45
Polpaarzahl p 5

Tragheitsmoment ohne Haltebremse (kgcm?) N 92,2

Tragheitsmoment mit Haltebremse (kgcm?) J 110,9

Haltebremse Haltemoment bei 120°C (Nm) Mg, 70

Haltebremse Anschlussspannung (V) Ugs 24

Gewicht ohne Haltebremse (kg) m 36,4

Gewicht mit Haltebremse (kg) mg 38,7

Thermische Zeitkonstante (min) T, 80

Elektrische Zeitkonstante (ms) T, 15,42 17,54 16,54
Mechanische Zeitkonstante (s) T 0,223 0,020 0,020
Anschlusstechnik fiir Single Cable Solution 140 M23 140
Anschlusstechnik fiir Resolver und Hiperface M40 M23 M40

KERBI
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Kennlinie

KSM-190-0500-F30
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Drehmoment / Torque [Nm]

KSM-190-0546-F10
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MaB KSM-190-0500-F30 | KSM-190-0546-F10 | KSM-190-0546-F20
Baulénge (ohne Haltebremse) 269
Baulénge (mit Haltebremse) k 341,5
KantenmaB r 194
Wellenlange d 80
Wellendurchmesser b 38 k6
Zentrierdurchmesser a 180 j6
Lochkreisdurchmesser L 215
Alle Angaben in mm

Id.-Nr.: 1178.04B.0-00 Stand: 10/2026

=13 I\



46 KeDrive KSM Servomotor Bestellkatalog

KeDrive KSM-190-07xx-Fxx
Servomotoren

FlanschgréBe 190 mm

Bezeichnung Symbol KSM-190-0700-F30 KSM-190-0726-F10 KSM-190-0726-F20
Zwischenkreisspannung (V) Ul 560

Stillstandsdrehmoment (Nm) M, 70 72,6 72,6
Bemessungsdrehmoment (Nm) M, 10,8 58,5 38,8
Bemessungsdrehzahl (min') Ny 3000 1000 2000
Bemessungsleistung (kW) P, 3,39 6,13 8,13
Spitzendrehmoment (Nm) M. .. 268 275 275
Stillstandsstrom (A ) I 49 14,7 27,9
Bemessungsstrom (A ) N 11,3 12 15,8
Spitzenstrom (A ) L 180 51,3 97,4
Umgebungstemperatur (°C) t, 40
Wicklungstibertemperatur (K) Tw 100

Drehmomentkonstante (Nm/A, ) K; 1,43 4,94 2,6
Spannungskonstante (V,_/kmin™) Ke 94 347 183
Wicklungswiderstand (Ohm) F%mph‘20 0,07 0,85 0,25
Wicklungsinduktivitat (mH) - 1,11 14,6 4,07
Polpaarzahl p 5

Tragheitsmoment ohne Haltebremse (kgcm?) J 135

Tragheitsmoment mit Haltebremse (kgcm?) J 154

Haltebremse Haltemoment bei 120°C (Nm) Mg, 70

Haltebremse Anschlussspannung (V) Ugs 24

Gewicht ohne Haltebremse (kg) m 44,8

Gewicht mit Haltebremse (kg) my, 50,3

Thermische Zeitkonstante (min) T, 90

Elektrische Zeitkonstante (ms) T, 15,86 17,18 16,28
Mechanische Zeitkonstante (s) T 0,393 0,024 0,024
Anschlusstechnik fiir Single Cable Solution 140 M23 140
Anschlusstechnik fiir Resolver und Hiperface M40 M23 M40
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Kennlinie
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MaB KSM-190-0700-F30 | KSM-190-0726-F10 | KSM-190-0726-F20
Baulénge (ohne Haltebremse) 326
Baulénge (mit Haltebremse) k 398,5
KantenmaB r 194
Wellenlange d 80
Wellendurchmesser b 38 k6
Zentrierdurchmesser a 180 j6
Lochkreisdurchmesser L 215
Alle Angaben in mm
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