Mit EtherCAT-Servoantriehen
lhre Herstellkosten senken!




Ein Master, viele Slaves.

Ersetzen Sie die Slave-Achsen, denn mit der Menge
wird gespart! Das Gute daran:

= Bestehender EtherCAT Master bleibt

= Keine Programménderungen

= Das Herz der Maschine wird nicht angetastet!
= Kosten werden gespart



Integration in den Master
mit wenigen Klicks!

Dank EtherCAT kénnen Parkem Servo-Slaves angesteuert
und parametriert werden.

So funktioniert's!



Neuer Slave am
Beispiel TwinCAT:

= ESI-File (XML) in Master einlesen

= Neuen Achsteilnehmer suchen

= NC-Achsname zuweisen

= Aufldsungen und Grenzwerte einstellen
= Los!

Der EtherCAT Master kann nun auf alle Parameter
des Slaves zugreifen.



Der Slave-Servo von Parkem:

m Kurze Lieferzeit

m Top Preis

m Top Qualitdt

m Schneller und kompetenter Support



Servo-Solutions

m Einfache Integration der Slave- m Safety Integrated
Antriebe in alle EtherCAT Master
(Beckhoff etc.) W Platzsparende, sehr kompakte
Drives/Motoren

m Kostengiinstige Antriebspakete o )
m 3-Achsen-Drive mit nur 50mm Breite

= Schneller Motorenabgleich:
elektronisches Typenschild und
top Autotune-Funktion

= 1-Kabel Technologie mit Hiperface DSL

m Hochauflésende Messsysteme

= Echtzeit-Vibrationsunterdrickung ® Torguemotor-Rundtische mit 20 Bit Encoder

(o))

EtherCAT:



Fiir EtherCAT Master
die heste Losung.



Control-Solutions

m High-speed EtherCAT B Web-Visualisierung

m Hohe Performance, schnelle Prozesszeiten W Zwei Ethernet-Netzwerke

= |EC61131-3 Programmierung m Lokale und abgesetzte E/A

m CoDeSys/PLCopen Motion Contral = Anwendungsspeicher auf SD-Karte

und Visualisierung
| Lifterloser Betrieb

® Simulation

=
| PLC open|

o |

— lotion
EtherCAT. CODESYS ‘control



Parkem, der Partner an
lhrer Seite.

Ob fiir Servo-Solutions, Control-Solutions oder beides.

m Kompetente Support-Mannschaft
m Top Qualitdt made in Korea und Germany
m Interessante Preise

parkem.ch/ethercatservo
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